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CHCNAV · APACHE 3 PRO

WYDAJNY SYSTEM
USV Z ECHOSONDĄ
JEDNOWIĄZKOWĄ
APACHE 3 Pro to kompaktowy, profesjonalny bezzałogowy statek nawodny (USV), zaprojektowany
do autonomicznych pomiarów batymetrycznych na płytkich wodach. Idealny do szerokiego zakresu 
zastosowań, takich jak mapowanie kanałów, pogłębianie rzek, inspekcje zapór i elektrowni wodnych 
oraz badania infrastruktury podwodnej.

Dzięki kadłubowi wykonanemu z wytrzymałego włókna węglowego, APACHE 3 Pro oferuje wysoką 
odporność na uszkodzenia. Silnik o dużej mocy obsługuje prędkości do 7 m/s, co zwiększa wydajność 
pomiarów, a zintegrowany odbiornik GNSS/INS utrzymuje dokładność pozycjonowania nawet
w miejscach bez dostępu sygnałów GNSS.

WYTRZYMAŁA I LEKKA 
KONSTRUKCJA KADŁUBA
Zbudowany z włókna węglowego kadłub osiąga 
wytrzymałość 10 MPa, co zapewnia zwiększoną 
odporność na zderzenia. Mając zaledwie 1 metr 
długości i ważąc tylko 6 kg, APACHE 3 Pro jest 
łatwy w rozkładaniu i transporcie przez jednego 
operatora, co pozwala na szybkie i ekonomiczne 
wykonywanie prac terenowych.

TECHNOLOGIA 
ZAPOBIEGAJĄCA SPLĄTANIU
Siatka ze stopu tytanu w połączeniu z hybrydową 
technologią konwersji ciśnienia wody znacznie 
zmniejsza ryzyko zaplątania się roślinności w 
turbiny. Oprogramowanie do autodiagnostyki w 
czasie rzeczywistym ostrzega operatora o wykryciu 
przeszkód, chroniąc silniki podczas pracy.

NIEZAWODNA WYDAJNOŚĆ
W ŚRODOWISKU WODNYM
Wyposażony w bardzo czułe, przeciwzakłóceniowe 
przetworniki tłumiące drgania szczątkowe, APACHE 
3 Pro minimalizuje martwą strefę sondowania do 
zaledwie 10 cm z rozdzielczością 3 mm. 
Adaptacyjne algorytmy batymetryczne automatycznie 
dostrajają się w czasie rzeczywistym do 
zróżnicowanego terenu podwodnego, zapewniając 
niezawodną pracę w zróżnicowanych warunkach.

PRECYZYJNA NAWIGACJA 
NAWET POD MOSTAMI
Dzięki zintegrowanemu systemowi GNSS/INS, 
APACHE 3 Pro utrzymuje dokładność 
pozycjonowania w przypadku zerwania sygnału 
GNSS – na przykład podczas pracy pod mostami. 
Odbiornik GNSS+INS kompensuje także kołysanie 
kadłuba, eliminuje dane odstające i zapewnia spójne 
wyniki pomiarów.

ECHOSONDA JEDNOWIĄZKOWA 
Z CZUJNIKIEM TEMPERATURY
Echosonda pokładowa APACHE 3 Pro jest 
wyposażona w zintegrowany czujnik temperatury 
wody, umożliwiający korektę prędkości dźwięku w 
czasie rzeczywistym. Zapewnia to precyzyjne i spójne 
odczyty głębokości w różnych warunkach.

KONTROLER
Z SYSTEMEM ANDROID
Dołączony kontroler z systemem Android posiada 
oprogramowanie EasySail firmy CHCNAV, oferujące 
m.in. strumieniowe przesyłanie obrazu w czasie
rzeczywistym, wyświetlanie danych i kontrolę
parametrów misji. Dzięki wbudowanym funkcjom
planowania trasy, rejestrowania danych i
przetwarzania na miejscu, EasySail usprawnia
operacje i zwiększa wydajność pracy w terenie.



CHCNAV · APACHE 3 PRO

Silniki Przetwornik Kontroler z systemem 
Android

Kamera 360°

SINGLE-
KOMPAKTOWY 
ZINTEGROWANY
SYSTEM USV 



32.4 V, 23.1 Ah

Skręcanie bez silnika sterującego 

7200 ± 5% RPM

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

*Specyfikacja może się zmienić bez wcześniejszego powiadomienia.
(1) Protokoły CHCGD & CHC zostały stworzone przez firmę CHCNAV.

©2025 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. Wszelkie prawa zastrzeżone.
CHCNAV i logo CHCNAV są znakami towarowymi Shanghai Huace Navigation Technology
Limited. Wszystkie pozostałe znaki towarowe stanowią własność ich odpowiednich
właścicieli. Wersja z czerwca 2025 r.

Kontrola kierunku

Maks. prędkość silnika

Typ śrub napędowych Silniki bezszczotkowe (DC) 

800 W

Modułowa

Pojedyncza lub podwójna bateria

10 h @1.5 m/s (1 zestaw; rozszerzalny)

Moc znamionowa silnika

Instalacja silnika

Zasilanie

Czas pracy
Pojemność baterii Li-Ion

6 kg

0.2 – 40 m (H: 112°, V: 14°)

Zintegrowane dwie anteny GNSS

360° (wideo wielokierunkowe)

10 cm

Fale: 2 B; Wiatr: 3 B 

Formowanie jednoczęściowe HPT

1050 mm x 550 mm x 390 mm

35 kg

Kamera

Zanurzenie statyczne

Waga (bez echosondy
oraz baterii)

GNSS

Wymiary kadłuba
(D x Sz x W)

Odporność na fale i wiatr

Proces produkcji

Odporność na wodę

Projekt kadłuba

Kontrolki

IP67

Trimaran

Dwa kolory (pozycja oraz sygnał różnicowy)

Maksymalny ładunek

Charakterystyka fizyczna

Wysokowytrzymałe włókno węgloweMateriał

Odległość i zasięg
omijania przeszkód

Poziomo 1.5 m   
Pionowo 2.5 m

0.1⁰ @ 1 m linii bazowej

3 mm

200 Hz

200 kHz

Poziomo: ± 8 mm + 1 ppm
Pionowo: ±15 mm + 1 ppm

Od 0.1 m do 200 m

1400 m/s ~ 1700 m/s

GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5;
GLONASS L1, L2; Galileo E1, E5a, E5b;
BeiDou B1I, B2I, B3I; QZSS L1, L2, L5

CHCGD(1), NMEA SDDPT/SDDBT, 
oryginalna forma fali

Planowanie trasy i autonomiczna nawigacja, 
statystyki całkowitego przebiegu, przypomnienie
o pozostałym przebiegu, wielokierunkowy obraz 
wideo i wyświetlanie mapy online, kontrola 
parametrów kadłuba, joysticki fizyczne i wirtualne, 
autotest systemu po włączeniu zasilania, 
gromadzenie i przetwarzanie danych, nakładanie 
przebiegów falowych i korekcja położenia, konwersja 
współrzędnych, trajektoria, głębokość wody, 
wyświetlanie parametrów kadłuba w czasie 
rzeczywistym.
Aktualizacje oprogramowania/oprogramowania 
online.
Eksport przez USB/typ C.

Poziomo: 0.4 m + 1 ppm 
Pionowo 0.8 m + 1 ppm

6.2° ± 1°

Dokładność autonomiczna
(RMS)

Dokładność azymutu

Rozdzielczość

Częstotliwość IMU

Częstotliwość pracy

Obsługiwane sygnały
satelitarne

Typ danych

EasySail

Dokładność RTK

Zakres sondowania

Zakres regulacji prędkości
dźwięku

Stabilność nawigacji INS

Maks. częst. próbkowania

Zintegrowany czujnik
temperatury wody

Protokoły radiowe

Dokładność sondowania

6⁰/h (Spadek dokładności o 1 m po 20 s)

30 Hz

-55°C ~ +100°C, korekta prędkości 
dźwięku w czasie rzeczywistym

Satel 3AS, CHC(1) , TT450, Transparent

± 0.01 m + 0.1% x D (gdzie D - gł. wody)

Dokładność 
DGNSS

Szerokość wiązki

Pozycjonowanie

Echosonda jednowiązkowa D270

Oprogramowanie

Napęd

WWW.CHCNAV.COM   |   WWW.NAVIGATE.PL

Bez przerywania pracy ("hot-swap")

7 m/s

Wymiana baterii

Maksymalna prędkość

3 hCzas ładowania

Kontroler zdalny

Rozmiar ekranu

Wymiary
(D x Sz x W) 346 mm x 196.5 mm x 89.4mm

Zapis danych Lokalny (multikanałowy) lub zdalny
Manualny lub autopilot

Rozdzielczość

Czas pracy

Interfejs zewnętrzny

Częstotliwość pracy

Pamięć wbudowana

USB, nanoSIM, karty TF (do 128 GB), 
USB typu C

10"
1920 x 1200
RAM 4 GB, dysk 64 GB
5 h
2.4 GHz

1 km (radio); nieograniczony (4G)1 km (radio

2 x RS232

Modem 4G lub radio 2.4 GHz

NanoSIM
Zasięg komunikacji
Sposób komunikacji

Tryb sterowania

Złącze kart SIM

Komunikacja

Interfejs zapasowy

NaviGate Sp. z o.o.
ul. Wadowicka 8a, 30-415 Kraków

Tel. 12 200-22-28
E-mail: sklep@navigate.pl




