Specyfikacja Techniczna

Bezzatogowy statek powietrzny DJI Mavic 3E

Wymiary bezzatogowca (roztozony)
Wymiary bezzatogowca (nie roztozony)
Rozmiar przekatnej

Liczba baterii

Masa statku z dwiema bateriami TB30

Maksymalna masa startowa

Doktadnos¢ zawisu

Doktadnos¢ pozycjonowania RTK

Maksymalna predkos¢ katowa

Maksymalny kat obrét wokot osi poziomej
poprzecznej modelu (Pitch)

Maksymalna predkos¢ wznoszenia

Maksymalna predkos¢ opadania
Predkos¢ maksymalna

Maksymalna wysokos¢ lotu na wysokosci
nad poziomem morza

Maksymalna sita wiatru przy prowadzeniu
lotu

Maksymalny czas zawisu
Maksymalny czas lotu
Model silnika

Klasyfikacja IP
Obstugiwana konstelacja satelit

Temperatura pracy

Zakres wibracji katowych

Kontrolowany zakres

Zakres mechaniczny

347.5%x283x107.7 mm
221x96.3x90.3 mm
380.1 mm

1

915¢

1050¢g

Pionowa

*0.1 m (System wizji wigczony)
*0.5 m (GPS witaczony)

+0.1 m (RTK wiaczony)
Pozioma

*0.3 m (System wizji wiaczony)
*1.5 m (GPS witaczony)

*0.1 m (RTK wiaczony)

1 cm+1 ppm (Pozioma)
1.5 cm + 1 ppm (Pionowa)

200°/s

Tryb P: 30°, Tryb S:35°

S mode : 8 m/s
P mode : 6 m/s

6 m/s

Tryb P:15 m/s, S:21m/s

6000 m

12 m/s podczas startu i lLadowania

38 min
45 min
2008
brak

GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo (GLONASS jest obstugiwany tylko przy

witaczonym module RTK)

-10°C to 40°C (14°F to 104° F)
Gimbal

£0,01°

Pan: brak
Pochylenie: -90° do 35°

Pan: £27°
Pochylenie: -135° do 45°
Obrot: £45°

Kamera z zoomem



Czujnik

Obiektyw

Czujnik

Obiektyw

Zasieg wykrywania przeszkod

Zasieg pomiaru

Srodowisko pracy

Zasieg wykrywania przeszkod
FOV

Srodowisko pracy

Pojemnosc
Napiecie
Typ baterii
Energia
Waga netto

Temperatura powierzchniowa

Temperatura tadowania

System chemiczny

Ekran

Bateria wewnetrzna

Czas pracy
GNSS

Temperatura robocza

1/2 "CMOS, efektywne piksele: 12M

Ogniskowa: 162 mm
Przystona: f/4.4
Ostrosc: od 3 m do o

Kamera szerokokatna
4/3 "CMOS, efektywne piksele: 20M

DFOV: 84°

Ogniskowa odpowiednik: 24 mm
Przystona: f/2,8 - f/11

Ostrosc¢: 1 m do

Systemy wizyjne

Do przodu: 0.5-200m, tyt: 0.5-16m, lewo/prawo: 0.5-25m, géra: 0.2-10.-m, dot
0.3-18m

90° (poziom), 103° (pion), dét: 130° / 160°

Powierzchnie o wyraznych wzorach i odpowiednim oswietleniu (> 15 lukséw)

Systemy wykrywania podczerwieni

0,1do10m

30°

Duze, rozproszone i odbijajgce $wiatto przeszkody (odbicie >20%)
Inteligentna bateria

5000 mAh

17.6V

LiPo 4S

77 Wh

Okoto. 335 gramow

20° do 30° C (68° do 86° F)

5°C do 40°C (41°F do 104°F)

(Gdy temperatura jest nizsza niz 10°C (50°F), funkcja samonagrzewania zostanie
witaczona automatycznie.

tadowanie w niskiej temperaturze moze skrdci¢ czas Zzywotnos¢ baterii)

LiCo02
Aparatura sterujaca

5.5 calowy ekran dotykowy LCD o rozdzielczosci 1920%1200 pikseli i wysokiej
jasnosci 1000 cd/m2

Typ: Li-ion (5000 mAh @ 7,2 V)

Typ tadowania: Obstuguje stacje akumulatorowa lub tadowarke USB-C
maksymalna moc znamionowa 65 W (maksymalne napiecie 15 V)
Czas tadowania: 1,5 godziny

System chemiczny: LiNiCoAlO2

Bateria wewnetrzna: Ok. 3 godz.
GPS+Galileo+GLONASS

5° do 40° C (41° do 104° F)
System transmisji 03 ENTERPRISE



Czestotliwosc robocza

Maksymalna odlegtos¢ transmisji (bez
przeszkod, bez zaktdcen)

Maksymalna odlegtos¢ transmisji (bez
przeszkod, bez zaktdcen)

Moc nadajnika (EIRP)

Protokot
Czestotliwos¢ robocza

Moc nadajnika (EIRP)

Protokot
Czestotliwos¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4000-2,4835 GHz: 15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Silne zaktdcenia (krajobraz miejski, ograniczona linia widzenia, wiele
konkurencyjnych sygnatéw): 1,5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Srednie zaktécenia (krajobraz podmiejski, otwarta linia widzenia, niektére
konkurencyjne sygnaty): 3-9 km ( FCC); 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Stabe zaktocenia (otwarty krajobraz, bogata linia wzroku, kilka konkurencyjnych
sygnatow): 9-15 km (FCC); 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz: 5,8 GHz:
Wi-Fi
Wi-Fi 6
2,4000-2,4835 GHz; 5150-5,250 GHz; 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: 5,1 GHz: 5,8 GHz:
Bluetooth
Bluetooth 5.1

2,4000-2,4835 GHz



